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Essencial
= Analisar movimentos retilineos reais, utilizando equipamento de recolha de dados sobre a posicao de um corpo,
associando a posicao a um determinado referencial.

Palavras-chave

= Posicao.

= Grafico posicao-tempo.
= Deslocamento.

= Distancia percorrida.
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Material

Calculadora + Lab Cradle + CBR + fios deligacao

TI-nspire o I-T
R Toxas InstrUMENTS

>0,50m
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Graficos posicao-tempo obtidos a partir de sistemas de aquisicao
automatica de dados

Posigdo

Em grupo Modo:

Baseado
no tempo

1. Colocara calculadora no interface Lab Cradle.
(Se o Lab Cradle nao tiver a bateria carregada pode-se usarum
cabo USB para liga-lo a uma fonte externa de alimentacao)

2. Usar o cabo para ligar o sensor de infrassons CBR ao Lab Cradle.

3. Ligar a calculadora. Configuragdo de recolha

. Y
Taxas (amostras/segundo) | ’
y 4

4. A aplicacao Vernier DataQuest devera iniciar automaticamente,

Taxas (amostras/segundo): fl 2
detetando o sensor e indicando a medida em tempo real. Intervalo (segundos/amastr: 0.5
acao (segundos): Y10
5. Configurar a aquisigao para 2 amostras por segundo e uma duragao NGmero de pontos: 21 N
de10s. [] Utilizar definigdes recomendadas do sensol
[] Grafico de barras v

6. Obter o grafico posicao-tempo de um movimento retilineo real (de
um aluno) com pelo menos uma inversao de sentido. Cancetar

e
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Graficos posicao-tempo obtidos a partir de sistemas de aquisicao
automatica de dados

Individualmente

6. Construir, no caderno, a tabela horaria do movimento efetuado
(com recurso a lista de dados obtidos na calculadora).

7. Construir, no caderno, o grafico posicao-tempo do movimento
efetuado.

8. ldentificar nesse grafico os intervalos de tempo em que:
a) O corpo se movimentou no sentido positivo.
b) O corpo se movimentou no sentido negativo.
c) O corpo esteve em repouso.

9. ldentificar o instante, ou intervalo de tempo, em que se verifica uma
inversao do movimento.

AL Analise de movimentos reais

[3*AL1.0

run’

Tempo Posigao
0 1.899
0.5 1.713
1.0 1.538
1.5 1.389
2.0 1.218
< Lo 1.137
3.0 1.138
35 1.222
4.0 1.3917

Vel
-0.37
-0.35
-0.33
-0.31
-0.23
-0.08

0.09
0.24
0.35




Graficos posicao-tempo obtidos a partir de sistemas de aquisicao
automatica de dados

Individualmente
10. Para o intervalo de tempo [2,0; 8,5] s:
a) ldentificar a posicao inicial e posicao final do movimento.
b) Calcular:
i. O moddulo do deslocamento, |A7].
ii. Acomponente escalar do deslocamento, Ax.
iii. Adistancia percorrida, d.
Em grupo

11. Comparar graficos obtido no ponto 7 e respostas dos pontos 8,9e 10 e
discutir eventuais diferencas e/ou dificuldades.
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Graficos velocidade-tempo obtidos a partir de sistemas de
aquisicao automatica de dados

Individualmente

12. Construir, no caderno, a tabela das velocidades do movimento
efetuado (com recurso a lista de dados obtidos na calculadora).

13. Construir, no caderno, o grafico velocidade-tempo do movimento
efetuado.

14. ldentificar nesse grafico os intervalos de tempo em que:
a) Avelocidade aumenta.
b) Avelocidade diminui.
c) Avelocidade é nula.

15. Comparar o grafico v(t) com o grafico x(t) e verificar os pontos
relevantes.

AL Analise de movimentos reais 9
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Graficos aceleracao-tempo obtidos a partir de sistemas de
aquisicao automatica de dados

Individualmente

12. Construir, no caderno, a tabela das aceleragcdes do movimento
efetuado (com recurso a lista de dados obtidos na calculadora).

13. Construir, no caderno, o grafico aceleracao-tempo do movimento
efetuado.

14. ldentificar nesse grafico os intervalos de tempo em que:
a) A aceleracao aumenta.
b) A aceleracao diminui.
c) Aaceleracao é nula.

15. Comparar o grafico a(t) com os graficos v(t) e x(t) e verificar os
pontos relevantes.

AL Analise de movimentos reais

run’
Posigao Vel
0.777 0.0
0.794 0.0
0.841 0.1
0.900 0.1
0.964 0.1
1.023 0.1
1.090 0.0
1.121 -0.0
1.078 -0.1




Essencial
= Analisar movimentos retilineos reais, utilizando equipamento de recolha de dados sobre a posigdo de um corpo, associando a posigdo a um determinado referencial.

Palavras-chave

= Posigao.

= Grafico posigdo-tempo.

= Deslocamento.

= Distancia percorrida.

= Grafico velocidade-tempo.
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