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EquacOes parameétricas

As equacgoes paramétricas descrevem os movimentos horizontal e vertical separadamente:

- F - - 1
y =2 V(1) = Vo + Ay t x(£) = xo + Vox t + 5 ay t?
_ By _ _ 1 2

Podem-se simplificar, de acordo com os parametros definidos inicialmente para o referencial.

Os valores positivos ou negativos sao definidos de acordo com o referencial escolhido.
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Movimento de um projétil
Um corpo é considerado projétil quando esta sujeito a apenas uma forca.

Para pequenas distancias, utiliza-se a aproximacao de que no corpo apenas esta aplicada a forca gravitica,
desprezando:

A resisténcia do ar;

A variacao de g em funcao da distancia ao centro da Terra;

A curvatura do planeta.
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Lancamento horizontal

No langamento horizontal existem duas componentes: Condicoes iniciais
Vertical - MRUA - a Unica forca aplicada € ﬁg ; a, =0
Horizontal - MRU - nao ha forcas aplicadas segundo xx. ay = —4g
Voy =0
Xg =0
& Yo =h
y
.
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Lancamento horizontal

No langamento horizontal existem duas componentes: Equacoes paramétricas
Vertical - MRUA - a Unica forca aplicada € ﬁg; Ca, =0
Horizontal - MRU - nao ha forcas aplicadas segundo xx. Ly = —g
—vx(t) = Vox
_vy(t) =—gt
i —x(t) = Vox
y —
1 2
y@)=h-7gt

—
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Lancamento horizontal

No langamento horizontal existem duas componentes: Resultados

Vertical — MRUA - a Unica forca aplicada é ﬁg ; 2h

tqueda T
Horizontal - MRU - nao ha forcas aplicadas segundo xx. g

;

v=_|vi+v)

Xalcance = Vox
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Lancamento obliquo

No langamento obliquo ha velocidade inicial segundo dois €ixos, v, Condicoes iniciais
€ Vpy.

Vertical - MRUR e MRUA - a Unica forga aplicada é F,;

Horizontal - MRU - nao ha forcas aplicadas segundo xx.

y Voy = Vg Siné
- v
% _

y X0 =0
v,

Yo =0

.‘,'\\ne
: ?
| X

Movimentos sob a acao de uma forca constante 7



Lancamento obliquo

No langamento obliquo ha velocidade inicial segundo dois €ixos, v, Equacoes paramétricas
€ Vpy.

Vertical - MRUR e MRUA - a Unica forga aplicada é F,; .

Horizontal - MRU - nao ha forcas aplicadas segundo xx.
", (t) = vy cosb

vy (t) = vy sinf—gt

<!
\

[ x(t) = v, cosOt

<|

1
y(t) = v, sin9t—§g t2

Movimentos sob a acao de uma forga constante 8



Lancamento obliquo

No langamento obliquo ha velocidade inicial segundo dois €ixos, v, Resultados
€ Vpy.
. Vg Sin 6
Vertical - MRUR e MRUA - a Unica forga aplicada é F,; subtda = g
i a 3 i Vg Sin 6
Horizontal — MRU - nao ha forgas aplicadas segundo xx. troo = 22, S€ Yrinar = 0
y v¢ sin? 0
Ymaximo = — ~ -
P 7 29
%
y
.. __ v¢sin20 _
% Xalcance = — 1 S€ Yfinal = 0
A6
| -

[Movimento de Projétil]
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https://phet.colorado.edu/sims/html/projectile-motion/latest/projectile-motion_pt_BR.html
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